




















Les mathématiques appliquées à la robotique

MAT 3002 (3016)

Laboratoire 2
Périmètre et angles.

Corrigé




Labo 2.  Périmètre et angles.

Matériel nécessaire :
· Robot Lego « le chariot. »
· Règle d’un mètre de longueur en bois.
· Ruban à gommer (masking tape)
· Ordinateur avec le logiciel de programmation Mindstorms.
· Guide de l’utilisateur du logiciel de programmation.

Objectifs visés :
Calculer le périmètre et les angles de figure géométriques simples, dessiner ces figures à l’échelle sur un support quelconque et faire faire le tour des figures au robot.

Guide de l’enseignant :
Dans ce laboratoire, l’élève devra utiliser ses compétences en construction de figures géométriques simples. Il (elle) devra aussi utiliser les formules d’aire et de périmètre appris dans le cahier.
La notion de rapports vue dans les sigles 2101 et 2102 est aussi utilisée. Si l’élève a oublié ou s’il n’a pas fait les sigles du renouveau, il faut lui rafraichir la mémoire.
On assume aussi que la notion de circonférence des roues du robot est maîtrisée. Si ce n’est pas le cas, il faut accompagner l’élève en le référant au laboratoire précédent.



Solution :

Triangle équilatéral
Ici on a un degré de difficulté supplémentaire. Pour faire pivoter le robot sur lui-même de 90° nous avons donné 450° de rotation. L’élève doit trouver 600° pour un angle de 120° (l’angle de pivot) à l’aide de la règle de trois ou des rapports.

1. Périmètre du triangle
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1) Réponds aux questions suivantes :
a) Quelle est la mesure de la hauteur du triangle ? ____74,9 cm ou 75 cm_______
b) Quelle est la distance totale parcourue par le robot ? ____201 cm _____
c) Combien de rotations des roues sont nécessaires pour parcourir un seul côté du triangle ? _____3,873 rotations_________
d) Combien de rotations des roues sont nécessaires pour parcourir le périmètre du triangle ? ____11,619 rotations_______


2. Calculer la hauteur
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2) Reprogramme le robot pour qu’en partant d’un des bouts de la base, il parcourt les deux côtés diagonaux, s’arrête au milieu de la base puis, remonte jusqu’au sommet.
a) Quelle est la hauteur du triangle ? ____74,9 cm ou 75 cm ____
b) Combien de rotations des roues sont nécessaires pour partir de la base et arriver au sommet ? _______4,335_______
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